
Gęstościomierz indukcyjny
typ DM

Zastosowanie w
automatyzacji
wzbogacania

węgla w
cieczy ciężkiej

- nowoczesna konstrukcja umożliwiająca dostosowanie do 
warunków techniczych danego obiektu,

- montaż w instalacjach rurociągowych przy pomocy
znormalizowanych złącz kołnierzowych,

- dostępny typoszereg o różnych średnicach i długościach,
- niezawodność działania,

- bezobsługowość czujnika pomiarowego,- bezobsługowość czujnika pomiarowego,
- przyjazny dla otoczenia,

- przystosowany do pracy w systemach sterowania
- metoda pomiarowa - zmiana indukcyjności cewki zależna od zawartości

magnetytu,
- sygnały wyjściowe - sygnał prądowy 4 – 20 mA

oraz transmisja cyfrowa

Gęstościomierz nie zawiera źródła promieniowania jonizującego – nie są wymagane 
zezwolenia na użytkowanie



ZAMÓWIENIA: 

DANE
TECHNICZNE

Centrum Transferu Technologii EMAG Sp. z o. o.
40-189 Katowice, ul. Leopolda 31
tel. +48 32 42 09 800, fax. +48 32 42 09 802
www.cttemag.pl, e-mail: ctt@cttemag.pl

Gęstościomierz
indukcyjny typ DM

✓ Warunki pracy:
- ciśnienie mierzonej substancji
- temperatura mierzonej substancji
- rodzaj mierzonej substancji

✓ Parametry techniczne:
- zakres pomiaru gęstości
- błąd pomiaru gęstości 1σ- błąd pomiaru gęstości 1σ
- zasilanie
- pobór mocy
- temperatura otoczenia
- wilgotność względna (bez kondensacji)

✓ Stopień ochrony
✓ Łącza szeregowe:
- łącze ogólnego przeznaczenia:- łącze ogólnego przeznaczenia:
- rodzaj transmisji
- protokół transmisji
- szybkość transmisji
- łącze ogólnego przeznaczenia:
- rodzaj transmisji
- protokół transmisji
- szybkość transmisji- szybkość transmisji

✓ Prezentacja wyników:
- wyjścia prądowe:
- zakres natężenia prądu wyjściowego
- liczba kanałów
- rezystancja obciążenia
- strona internetowa

≤1,6 MPa
0 ÷ 60°C
ciecz ciężka

0,1 ÷ 3.0 g/ cm3
± 0,01 g/cm3
85 V – 264 V AC, 50 Hz
≤≤10 VA
0 ÷ 45°C
maks. 95 % w temp. 45°C
IP65

asynchroniczna, 8,n,1, RS-485
Modbus RTU
4800, 9600, 19200, 38400, 57600 b/s

EthernetEthernet
Modbus TCP
100 Mb/s

4 – 20 mA
maks. 2
maks. 600 Ω
dane w postaci graficznej

Przepływ przez cewkę pomiarową zawiesiny wodnej zawierającej cząstki magnetytu skutkuje
zmianą jej indukcyjności. Zmiana ta jest proporcjonalna do masy magnetytu znajdującej się w 

polu elektromagnetycznym cewki. Indukcyjność jest precyzyjnie mierzona przez układ elektroniczny
części pomiarowej gęstościomierza i przesyłana do sterownika. W sterowniku następuje przeliczenie
zmierzonej wartości na gęstość, bazujące na korelacji pomiędzy tymi wielkościami. Współczynniki

korelacyjne są wyznaczane w procesie kalibracji przeprowadzanej przez producenta gęstościomierza.


